http:// www .put.poznan.pl/

Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow
Wydziat Informatyki

KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Podstawy automatyki 1010514331010510494
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Informatyka ogélnoakademicki 2/3

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
- polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopieh niestacjonarna
Godziny Liczba punktow
Wyktady: 12 Cwiczenia: -  Laboratoria: 12 Projekty/seminaria: - 3
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogolnouczelniany, z innego kierunku)
kierunkowy z danego kierunku

Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 3 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr inz. Przemystaw Zakrzewski

email: przemyslaw.zakrzewski@cs.put.poznan.pl
tel. +48 616652921

Informatyki

ul. Piotrowo 2, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetenciji spotecznych:

. Student rozpoczynajacy ten przedmiot powinien posiada¢ podstawowg wiedze z analizy
1 Wiedza: matematycznej oraz rachunku operatorowego.

L. . . | Powinien posiada¢ umiejetnos¢ rozwigzywania réwnan roézniczkowych zwyczajnych oraz

2 Umiejetnosci: | wykreslania przebiegu funkcji, oraz umiejetnosé pozyskiwania informacji ze wskazanych
zrédet. Powinien rowniez mie¢ gotowos¢ do podjecia wspétpracy w ramach
interdyscyplinarnego zespotu: technolog-automatyk-informatyk.

3 Kompetencje | W zakresie kompetencji spotecznych student musi prezentowaé takie postawy jak uczciwosé,

spoteczne odpowiedzialnos¢, wytrwatos¢, ciekawo$¢ poznawcza, kreatywnose, kultura osobista,
szacunek dla innych ludzi.

Cel przedmiotu:

Celem przedmiotu jest zapoznanie studentéw z podstawowymi pojeciami i koncepcjami z dziedziny podstaw automatyki i
systemow sterowania.

1. Przekazanie studentom podstawowej wiedzy z zakresu opisu dynamiki obiektéw w dziedzinie zmiennej czasu,
operatorowe;j i czestotliwosciowej.

2. Rozwijanie u studentéw umiejetnosci rozwigzywania prostych problemoéw identyfikacji obiektéw i projektowania uktadéw
sterowania.

3. Ksztattowanie u studentéw umiejetnosci pracy zespotowej, w szczegdlnosci we wspdtpracy z technologami proceséw.
Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. ma pogtebiong wiedze z matematyki przydatng do formutowania modeli matematycznych sterowanych procesow -
[K1st_W1]

2. opisuje dynamike obiektow sterowania (w dziedzinie zmiennej czasu, zmiennej operatorowej oraz w dziedzinie
czestotliwosciowej) - [K1st_ W5]

3. zna podstawowe metody, techniki i narzedzia stosowane przy projektowaniu i realizacji systeméw sterowania - [K1st_ W7]
Umiejetnosci:

1. potrafi przeprowadza¢ symulacje dziatania uktadéw sterowania, interpretowac uzyskane wyniki i wycigga¢ wnioski -
[K1st_U3]

2. potrafi dobra¢ regulator i jego nastawy oraz wyznaczy¢ wybrane wskazniki jakosci regulacji - [K1st_U4]

3. potrafi zaimplementowa¢ model symulacyjny uktadu sterowania - [K1st U11]

Kompetencje spoteczne:
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1. rozumie potrzebe permanentnego ksztatcenia sie i przekazywania w sposob zrozumiaty informacji z najblizszym
otoczeniem w dziatalnosci zawodowej - [K1st_K1]

2. uzyskana wiedza pozwoli mu na kreatywne dziatanie w zakresie automatyzacji prac ucigzliwych dla cztowieka - [K1st K2]

Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

Efekty ksztatcenia przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposoéb:

Ocena formujaca:

a) w zakresie wyktadow:

- na podstawie odpowiedzi na pytania dotyczgce materiatu oméwionego na poprzednich wyktadach;
b) w zakresie laboratoriéw:

- na podstawie oceny biezacego postepu realizacji zadan,

Ocena podsumowujgca:

Sprawdzanie zatozonych efektdw ksztatcenia realizowane jest przez:

- ocenianie ciggte, na kazdych zajeciach (odpowiedzi ustne) ? premiowanie przyrostu umiejetnosci postugiwania sie
poznanymi zasadami i metodami,

- ocene sprawozdania przygotowywanego czesciowo w trakcie zajeé, a czesciowo po ich zakonczeniu; ocena ta obejmuje
takze umiejetnos¢ pracy w zespole,

- ocene i ?obrone? przez studenta sprawozdania z realizacji projektu,

- ocene wiedzy i umiejetnosci wykazanych na egzaminie pisemnym (egzamin zfozony z ok. 4 ? 6 pytan o ré6znej wartosci
punktowe]j obejmujacy catosé tresci wyktadowych)

Uzyskiwanie punktéw dodatkowych za aktywno$¢ podczas zajeé, a szczegdlnie za:

- omoéwienia dodatkowych aspektéw zagadnienia,

- efektywnos¢ zastosowania zdobytej wiedzy podczas rozwigzywania zadanego problemu,

- umiejetnos¢ wspdtpracy w ramach zespotu praktycznie realizujgcego zadanie szczegdtowe w laboratorium,

- uwagi zwigzane z udoskonaleniem materiatéw dydaktycznych,

- wskazywanie trudnosci percepcyjnych studentéw umozliwiajgce biezace doskonalenia procesu dydaktycznego.

Tresci programowe

Podstawowe pojecia teorii sterowania i regulacji. Warstwowa struktura systemu sterowania. Opis dynamiki procesow ?
przykiady. Charakterystyki czestotliwo$ciowe ? znaczenie i sposéb wyznaczania. Podstawowe cztony dynamiczne uktadéw
sterowania: omowienie wedtug klucza: transmitancja, charakterystyka skokowa, charakterystyka amplitudowo-fazowa,
oznaczenia na schematach oraz przyktady obiektéw. Stabilno$¢ uktaddw regulacji oraz kryteria stabilnosci (kryterium
Hurwitza i Nyquista). Wskazniki jakosci regulacji w stanie ustalonym i nieustalonym. Schematy blokowe i reguty ich
przeksztatcen. Regulatory klasyczne P, PI, PD i PID oraz zasady wyboru rodzaju regulatora oraz doboru nastaw regulatorow.

Czes$¢ wymienionych wyzej tresci programowych realizowana jest w ramach pracy wiasnej studenta.

Metody dydaktyczne:

1. wykiad: prezentacja multimedialna, prezentacja ilustrowana przyktadami podawanymi na tablicy, rozwigzywanie zadan,
pokaz multimedialny

2. éwiczenia laboratoryjne: dyskusja, praca w zespole, symulacja uktadéw sterowania z wykorzystaniem pakietu MATLAB i
jezyka Python

Literatura podstawowa:

1. Podstawy automatyki, Urbaniak A., Wyd. Politechniki Poznanskiej, Poznan, 2007

2. Modern control systems, Bishop R.H., Dorf R.C., Addison-Wesley Publ. Co., 1995

3. Informatyka w ochronie srodowiska, Y ukaszewski T., Urbaniak A., Wyd. Politechniki Poznanskiej, Poznan, 2001
Literatura uzupetniajaca:

1. Computer systems for automation and control, Olsson G., Piani G., Prentice Hall, 1992

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)
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1. udziat w zajeciach laboratoryjnych: 12
2. przygotowanie do ¢wiczen laboratoryjnych i wykonanie sprawozdan: 20
3. udziat w konsultacjach zwigzanych z realizacjg procesu ksztatcenia, w szczegolnosci ¢wiczen 2
laboratoryjnych / projektu 10
4. przygotowanie do sprawdzianéw / kolokwium ? 12
5. udziat w wyktadach 20
6. zapoznanie sie ze wskazang literaturg / materiatami dydaktycznymi (10 stron tekstu naukowego = 1
godz.), 200 stron

Obciazenie praca studenta

forma aktywnosci godzin ECTS
t3czny naktad pracy 76
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 26
Zajecia o charakterze praktycznym 32
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